First Responder

Kleines Manipulatorfahrzeug

Konzentration auf das Wesentliche:

Manipulatorarm
Leistungsfahiger Leichtbau - Manipulatorarm aus drei Segmenten
mindestens 7 kg Nutzlast in der Zange
Modularer Armaufbau mit leicht austauschbaren Verlangerungs-
stiicken zur Anpassung an spezifische Szenarien

Steuerung
einfache, intuitive Steuerung
sehr kompakte Bedieneinheit bestehend aus einem Touchscreen-
Display sowie einer Batterie- und Sendeeinheit am Gurtel
Lange Einsatzdauer durch leistungsstarke und schnell
austauschbare Batteriepakete

Fahrwerk
Einfaches Uberwinden von Hindernissen und Treppen durch sehr
niedrige Schwerpunktlage
hohe Gelandegéangigkeit durch traktionsstarke Ketten und eine
variable Fahrwerksgeometrie

Kompakte Dimensionen
Transport des kompletten Systems im Kofferraum eines PKW
durch kompakte Aul3enmalie
Unterfahren von Stihlen, Sitzen und Hindernissen aufgrund des
niedrigen Profils
Geringes Gewicht, daher tragbar durch ein bis zwei Personen
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Technische Spezifikation

Fahrzeugdimensionen

Hohe (Armbaugruppe entfernt) 224 mm
Hohe (Arm zusammengefaltet) 327 mm
Breite (Hilfsketten entfernt) 337 mm
Breite (mit Hilfsketten) 446 mm
Lange (Hilfsketten nach innen gedreht) 778 mm
Lange (Hilfsketten nach auf3en gedreht) 1.086 mm
Armreichweite, horizontal 1.021 mm
Armreichweite, vertikal (ohne Hilfsketten) 1.869 mm
Armreichweite, vertikal (mit Hilfsketten) 2.000 mm
Bodenfreiheit 47 mm
Gewicht Basis-Chassis 34 kg

Gewicht Hilfsketten (Paar) 4 kg

Gewicht Manipulatorarm 10 kg

Gewicht (Chassis, 4 Hilfsketten, Arm, Batterien) 52 kg

Operative Spezifikation

Geschwindigkeit, max (stufenlos regelbar) 3 km/h
Geschwindigkeit , max (optional) 6 km/h
Max. Steigféhigkeit Treppen (traktionsabhéngig) 100% [459
Max. Steigféhigkeit Schragen (traktionsabhéngig) 100% [459

Seitliche Schréaglage (Arm zusammengefaltet) 30°

Seitliche Schraglage (Arm vertikal) 20°

Max. Hindernishdhe (traktionsabhangig) 400 mm
Rotation der Hilfsketten / Geschwindigkeit 3 pro min
Rotation der Hilfsketten / Winkel +/- endlos
Max. Nutzlast auf dem Chassis 30 kg
Max. Zugkraft (traktionsabhangig) 50 kg
Max. Nutzlast Zange (Arm ausgelenkt) 7 kg
Max. Nutzlast Zange (Arm eingezogen) 21 kg

Manipulatorarm

Max. Zangenkraft 250 N
Max. Offnungsweite der Zange 2000 mm
Rotation der Zange (L&ngsachse) +/- endlos
Gelenke/Achsen/Freiheitsgrade 7
Drehwinkel Turm +/- 340°
Rotation Schulter 0°... 180°
Rotation Ellbogen 1 0°... 180°
Rotation Ellbogen 2 0°... 180°
Rotation Zangenbaugruppe (Querachse) 0°... 180°

Schnittstellen
Von der Steuerung unabhéngiger, abgesicherter Ziindkanal zur
Auslésung von Schusssystemen und Ladungen
Datenschnittstelle RS 232 (mit Stromversorgung 12 V) zur
Verwendung externer Instrumente, Messgerate, Sensoren etc.
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Fahrzeugdimensionen (graphisch)

Modularer Aufbau

Der Roboter setzt sich aus folgenden Hauptbaugruppen zusammen:

- Chassis mit zwei traktionsstarken Hauptketten, kompletter Steuerung und Stromversorgung
sowie Fahrkamera

- Armbaugruppe mit Gelenken

- Zangenbaugruppe mit Kamera, Zange und Adaptionsmoglichkeit fir ein separates
Schusssystem

- Vier Hilfsketten zur VergréRerung der Standflache und Verbesserung der Hindersnis-
Uberwindung

- Armverlangerung (optional)

Alle Hauptbaugruppen lassen sich durch Schnellverschliisse mit wenigen Handgriffen und

innerhalb von Sekunden abmontieren bzw. anbauen. Dadurch kann das System in kiirzester Zeit

auch fur extreme Szenarien optimiert werden, z.B. ohne Hilfsketten - fir besonders schmale

Durchgange - oder mit Armverlangerung - fir zusatzliche Greifhdhe.
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Kameras

Fahrkamera vorwarts: Farbe, je nach Beleuchtungsverhéltnissen
automatische Umschaltung in den Infrarotmodus; zuschalt-
schaltbare Scheinwerfer

Zangenkamera: Farbe; je nach Beleuchtungsverhaltnissen
automatische Umschaltung in den Infrarotmodus; zuschalt-
schaltbare Scheinwerfer

Armkamera mit  Schwenk-Neige-Kopf: Farbe; je nach
Beleuchtungsverhaltnissen automatische Umschaltung in den
Infrarotmodus; zuschaltschaltbare Scheinwerfer

Weitere Kameras optional

Energieversorgung Manipulatorfahrzeug
Leistungsstarke Schnellwechsel-Batteriepakete seitlich im
Kettenfreiraum

Einsatzdauer Nickel-Metall-Hydrid-Batterie 1-3 h

(einsatzabhangig)

Einsatzdauer Lithium-lonen - Batterie 2-5 h

(einsatzabhéangig) (Option)

Aufladezeit (System abgeschaltet), ca. 4 h

Bordnetz 24 \%

Ladegerat fur weltweiten Einsatz 100-240V
Steuerung

Bestehend aus Bedieneinheit (Touchpad) und Sendeeinheit
Steuerung des kompletten Systems Uber den beriihrungs-
empfindlichen Bildschirm und eine sehr einfach zu bedienende
Software mit graphischer Oberflache

Bedieneinheit: Panasonic Toughbook CF 19 (Outdoor-Laptop)

Sendeeinheit mit Gurteltasche: H/B/T 50 x 272 x 216 mm
Gewicht Sendeeinheit 2,3 kg
Einsatzdauer, bis zu 7 h
Aufladezeit, (System abgeschaltet), ca. 4:30 h
Ladegerat fur weltweiten Einsatz 100-240V
Reichweite Datenfunk, ca. 1.000 mLOS
Reichweite Bildfunk (Standard), ca. 500 mLOS
Reichweite Bildfunk (Option), ca. 1.500 m LOS
Frequenz (landesspezifisch) auf Anfrage
Glasfaserkabel (Option 1 - wiederverwendbar) 150 m

Glasfaserkabel (Option 2 - einmaliger Gebrauch) 1.000 m

Umgebungsbedingungen

Temperaturbereich (Einsatz) -20C ... +45TC
Schutzklasse Fahrzeug IP 54
Schutzklasse Steuerung IP 54

Technische Anderungen vorbehalten.
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